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RESUMO

Este projeto tem como objetivo a avaliacdo de diferentes métodos de correcao
do erro ionosférico nos receptores GPS de frequéncia simples. Para isso foram
avaliadas diferentes esta¢des ao redor do globo, em diferentes dias de um ano, com o
auxilio do software de pds-processamento RNX2RTKP, uma aplicacdo do pacote de
programas de codigo aberto para posicionamento padrdo e preciso com o GNSS.
Posteriormente estes dados foram comparados com os dados obtidos pelo software
desenvolvido para o mesmo fim, para verificar a possibilidade de ocorréncia de erros
nesse processo. A técnica de Disponibilidade Seletiva (SA - Selective Availability) foi
desativada em 02 de maio de 2000, desde entdo a maior fonte de erros no
posicionamento com o Sistema de Posicionamento Global (GPS) passou a ser
relacionado a ionosfera. O erro ionosférico ¢ diretamente proporcional ao contetido
total de elétrons (TEC) presente ao longo da trajetoria percorrida pelo sinal na
ionosfera. O TEC sofre variagdes no tempo e no espago e sofre influéncia de diversas
variaveis tais como: ciclo solar, época do ano, hora do dia, localizacdo geografica e
atividade geomagnética. Em sistemas de frequéncia simples a corre¢do desses erros esta
associada a utilizacdo de um modelo ionosférico que estima a quantidade de TEC
presente na camada ionosférica e a avaliacdo deste modelos se da pela analise de
resultados pos-processados das corregdes aplicadas. Neste trabalho foram avaliados:
arquivos IONEX de correcdes do servico de Mapas Globais da Ionosfera (GIM)
gerados pelo Servico Internacional de GNSS (IGS) e a resposta ao algoritmo de
Klobuchar concebida pelo pacote de aplicagdes de GNSS RTKLib. Para validagdo da
resposta do RTKLib aos arquivos IONEX, foram gerados mapas a partir da
implementagdo do algoritmo de Klobuchar em Python e como base de comparacao foi
utilizado a correcdo por dupla frequéncia, visto que esta corrige cerca de 99% dos erros
associados a ionosfera. O método de pods-processamento aplicado pelo RTKLib
mostrou-se eficaz, retornando os valores esperados, sendo assim os mapas do IGS
foram mais precisos do que a corregdo aplicada pelo método de Klobuchar, justificando
o seu uso pela comunidade cientifica como base de comparacdo na corre¢do de erros
em receptores GPS de frequéncia simples. Conhecidos os aspectos basicos apresentados
a partir deste trabalho, levanta-se a possibilidade de em trabalhos futuros avaliar o
comportamento para diferentes periodos enriquecendo a resposta obtida com um maior
numero de estacdes, dias, ciclos solares mais intensos e com perturbagdes
geomagnéticas aparentes.
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