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RESUMO

O sensoriamento remoto com uso de drones, também conhecidos por veiculos
aereos ndo tripulados (VANT) ou aeronaves remotamente pilotadas, tem sido muito
utilizado para o monitoramento de areas desmatadas, levantamento topografico de areas
rurais e urbanas, na area de meteorologia, geologia, areas militares, na inddstria,
agricultura, demografia e para geracdo de dados em trés dimensbes (3D) devido a
possibilidade desses veiculos serem equipados por diferentes tipos de cameras e
sensores. Uma das vantagens do sensoriamento remoto com o0s drones estd no
detalhamento e na alta resolucdo das imagens obtidas. Os softwares utilizados para o
processo de geracdo 3D possuem varias condigcdes para serem utilizados, pois podem
ser dependentes de como as imagens foram obtidas, sendo em alguns casos, nédo
eficiente a sua reconstrucdo. O objetivo principal desse projeto é comparar diferentes
softwares de cddigo aberto, tais como, Pix4D e Meshroom, na geracdo de dados 3D, e
avaliar a influéncia da captura na geracdo destes dados. Para a realizacdo destas
comparacdes, foram planejados e realizados voos no ITA (Instituto Tecnoldgico de
Aeronautica) em S&o José dos Campos.
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