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Este trabalho apresenta o Filtro de Kalman (FK) não-linear, baseado em Diferenças Centrais 
como aproximação para as derivadas que ocorrem em problemas não lineares. Utilizando-se 
esta abordagem evita-se o cálculo explícito das matrizes de derivadas parciais que ocorrem na 
implementação do FK. Comumente utiliza-se o FKE (Filtro de Kalman Estendido) para se 
aplicar o FK linear para problemas não-lineares (Gelb, 1974). No FKE deve-se calcular as 
Jacobianas (matrizes de derivadas parciais) que aparecem na dinâmica não-linear e nas medidas 
não-lineares. Nesta abordagem proposta, estas matrizes não necessitam ser explicitamente 
calculadas, usando-se a aproximação das matrizes Jacobianas via DC (Diferenças Centrais). 
Este tipo de método é um filtro sem cálculo de derivadas ("derivative-free"). Tal filtro chamado 
de Filtro de Kalman de Diferenças Centrais (FKDC), foi proposed por Schei (1997), onde se 
determina a matriz de covariância da saída, via fatoração de sua matriz raiz quadrada e cálculo 
de suas colunas perturbando a função não-linear de maneira engenhosa (Diferenças Centrais). O 
filtro FKDC será aplicado a um problema simplificado de determinação de órbita planar, a fim 
de ilustrar e demonstrar sua utilização. A análise de desempenho será feita através de simulação 
numérica, tanto para a dinâmica da órbita quanto para as medidas ruidosas. Os resultados serão 
mostrados a fim de comprovar a efetividade do CDKF em termos de precisão e overhead de 
processamento, bem como o potencial de aplicação em problemas semelhantes. 
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