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RESUMO

Veiculos Aéreos Nao Tripulados (VANTS), ou drones, tém recebido bastante atencdo da
indlstria e da academia, onde estdo sendo usados em aplicagfes diversas, tais como
agricultura, transporte e logistica, para a area aeroespacial, entre outras. A classificacdo
automética de imagens obtidas por drones € importante para, por exemplo, melhorar a
autonomia destes sistemas no que tange a resposta a desastres e situacoes de emergéncia em
areas de dificil acesso. O objetivo dessa pesquisa € investigar a classificagdo de imagens
obtidas por drones utilizando Inteligéncia Artificial e técnicas de processamento de imagens.
A primeira etapa da pesquisa se baseou em uma continuidade de um trabalho de doutorado,
onde este resultou em um sistema autoadaptativo para selecionar, de forma inteligente, os
melhores algoritmos de processamento digital de imagens para estimacdo de posi¢cdo de
drones por imagens. Entdo, fez-se uma avaliacdo dos seguintes algoritmos de Aprendizado
de Méquina nesta pesquisa: Redes Neurais Artificiais, AdaBoost, Logistic Regression e
Arvores de Decisfo. Os resultados demonstraram que as Redes Neurais Artificiais de uma
ou duas camadas tiveram os melhores resultados com a funcdo de ativagdo tangente
hiperbdlica, e o otimizador Adam, atingindo 95% e 96% de precisao, respectivamente. Na
segunda etapa, 0 objetivo era verificar qual combinagdo de extrator de caracteristicas de
imagens e classificador tem o melhor desempenho para classificar imagens de drones. Nesse
caso, considerou-se uma classificacdo multi-classe com 4 classes onde também foi realizado
um processo de aumento de dados (data augmentation) para o conjunto de treinamento.
Como extrator de caracteristicas, foram usadas as seguintes Redes Neurais Convolucionais:
Inception v3, SqueezeNet, VGG-16, VGG-19, Painters e DeepLoc. Como classificadores,
foram usados Adaboost, Random Forests, Logistic Regression e Redes Neurais Artificiais.
Os resultados demonstraram que os classificadores Rede Neural Artificial, Random Forests
e Logistic Regression, todos atingiram 99% de precisdo, onde a maioria usou, como
extratores, as Redes Neurais Convolvucionais VGG-16 e SqueezeNet. Para dar continuidade
a essa pesquisa, pretende-se considerar outros classificadores e mais imagens de drones para
avaliar o processo de classificagéo, assim como usar Redes Neurais Convolucionais como
extrator mais classificador, e ndo somente como extrator como foi feito na segunda etapa.
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